Mechanizmy profim

w modelach

A - Wysokosc siedziska
B - Kat nachylenia oparcia | siedziska
C - SHa odchylania oparcia
D - Gigbokoic siedzizia
E - Dodatkowe pochylenie oparcia
i siedziska, tzwe. kgt yjemnny”
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SYNCHRO
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A - Wysokoic siedziska
B - ¥3t nachylenia oparcia i siedziska
C - SHia odchylania oparcia
D - Giebokosc siedziska
frylko w wersjach 5L)
E - Dodatkowe pochylenies sledziska,
rw. "Wt ufarmy” (oylkio wowersjach SU)
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M=rierirmy Synchre siccosmne % produktoch Profim
wypeIone &) w system Anitr-Shock - po Twolniens
mechanioma oparcie nie udersa Sedigcege w plecy
» porosiagn we weroiniepnym gologeniu, Depmore po
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Mechanizmy

SYNCHRO

SYNCHRO SELF (samowazacy)

w modelach

Waris Net

LightUp

Xenon Net

profim

A - Wysokosc siedziska

B - K3t nachylenia oparcia i siodziska /
dodatkowe pochylenia oparcia
i siwdziska, tzw. Tl uemny”

C - Sila odchylania oparcia

D - Glebokost siedzisia

E - Pochylenie przednie] czesci siadzicka

Mechanizrmy Jnchio w w protullach Profm
wypostiong & w lyviem AnirShock = po swolreeni
mechanizmy oporcie re wderrs usdzgcege w plecy,
ap N we worednisiryn poio teniu, Dopeso po
poncAnyT Oparciy s mechanarn Snchro zoctae
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A - Wysolosc siedzizka
B - K3t nachylenia oparcia i siedzicka
C - 5Sifa odchylania oparcia
D - Glebokosc siedziska
ftyiko w warsjach STL)

mechanizmu oporcie ne uderrs sedagoege w plecy.
2 poroEa we wiicineyaym poleeniu Dogeeto po
poniemrym Oparciu ey mechenizm Synchro portse
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Mechanizmy profim

¥od fﬁq"" il Rysunik Regulacie

A - Wysohosc siedziska
B - Hat nachylenia oparcia i siedziska
Z - Sita odchylania oparcia
B G{dewscsmdmha
{tylleo w wiersjach 5L SFL)
E - Dodatkowe pochylenia oparcia

D'.‘ LightUp |s.ledzr:slr,a, tz1:r.r. k3t ujermny”

E Moto {tylho wwersjach SFL}
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Mechznizry Syachro stosowane w produitach Prohm:
wyposazone 3 w system Anti-Shock — po zwolnieniy
mechanizmu aparcie nie udsrza sindrgc=go wplecy,
i T s Sk e
A - Wysokosc siedziska
B - K3t nachylenia oparcia i siedziska
C - Sita odchyiania oparcia
D - Glebokost siedziska

L Fommat105L 2050

= Arca 2151

liJ Raya 2150 235L

Mechanizrmy Synchro stosowane w produiiach Profim
wyposaione 53 w system Anti-Sheck — po Twolnicniu
mechanizmu aparcie nis uderza sedigoego w plecy,
A pozostape we weIsinisjszym polozeniv. Dopiero po
pomawnym oparcin- sig . mechanizm - Synchro - zostaje

uaktywniony.



Mechanizmy profim

Kod RN Bysunek Regulacje

A - Wysolosc siedziska
B - Kat nachyleniz oparcia i siedziska
L - Sita odchylania oparcia

MyTurn 105, 205

SYNCHRO

Mechaniznmy Synchro stosowane w produbdach Profim
wyposazone 3 w system Anti-Shock - po rwolnieniu
mechanizmy oparcie nie uderza sied zgoego w plecy,
2 pozostoje we wezeinisjszym pofoieniu, Dopisr po
poniownym oparciu sis  mechanszom. Synchro. zostaje
waktysmiony.

A - Wysohost siedzisha {tylo w wersiach Z)
B - Hat nachylenia oparcia i siedziska

MyTarm 107,
10FZ, 207, 20FZ

ROCKER




Mechanizmy

profim
Stosowany | =

Hed e Rysunalk Regulacie
A - Wysolosd siedziska :
B - K3t nachylenia oparcia i siedziska
C - sitaodchylania oparcia
D - Glabokosé siadziska

{eylko w warsjach 5L)
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LIJ- Active

Raya 215, 235
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Mechaniznty Synchro stosowane w produitach Profim
wyposazone 3 w system Anti-Shock — po zwolnieniu
mechanizmy oparcie nie udsrza siedzacego w plecy,
a porostape we wozesnicisrym polozenia. Dopséro po
pomwnym oparcu sig. mecharizm Synchro zostaje

A - Wysobosc siedziska
B - K3t nachylenia oparcia i siedziska
C - Sita odchylania oparcia

Fam 10T

TILT




Mechanizmy

Kod

ECONOMIC

Formnat 20E
Raya 21E 23E
Fan10E

Rysunak

Regulacje

A - Wysokosc siedziska

profim



